
人にやさしい革新的生産ライン
搬送しながら通電検査が可能

搬送のランニングコスト大幅削減

有軌道無人搬送台車

ＲＧＶ ｰ Ｒａｉｌ Ｇｕｉｄｅｄ Ｖｅｈｉｃｌｅ -

ＲＧＶとは､床に設置された軌道レールから電源供給を受け､且つ ガイドに沿って自走する有軌道無人搬送台車です。

ＡＧＶに対してＲＧＶはバッテリー交換､または充電が不要でガイド走行を行うためＡＧＶに比べて横揺れがなく高速な走行が可能です。

工場内のフレキシブル･マニュファクチャリング･システム化や自動化を物流の面で支え､生産ラインの効率化を図ることができます。

■生産ラインイメージ （二輪車組立ライン）

外形寸法 （ｍｍ）
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送信データ
　■機種Ｎｏ
　■各ステーションでの台車高さ
　■各ステーションでのスピードデータ
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搬　送　送

エンジン搬送ライン

エンジンブロック組立ライン

洗濯機完成品検査ライン

● 輸送用機器組立､搬送（エンジン・完成車など）

● 電気機器組立､検査､搬送
  （家電・液晶・プラズマディスプレイなど）

● 太陽電池組立､搬送

● 完成品､部品入出庫
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■当社ＲＧＶの特長

■当社ＲＧＶ／従来方式／ＡＧＶの比較
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４ 走行ユニットの高さが自由に変更可能
●角作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担軽減４ 走行ユニットの高さが自由に変更可能
●各作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担軽減

ＡＧＶに比べてバッテリー交換・充電が不要
●保守・環境に考慮したシステム､長時間の運転が可能です

走行ユニットの高さが自由に変更可能
●角作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担軽減

新開発の走行･駆動機構によりスムーズな走行性能、ユニット上下機能を充実
●走行軸：サーボモータ　●上下軸：電動シリンダ（位置検知エンコーダ装備）

５ 上位パソコンから無線で各走行ユニットに指示､情報入手が可能
●リアルタイムに走行ユニットの位置､状況が確認可能

６ 安全センサーを装備した安全対策
●障害物検知､車間距離確認､衝突確認センサー装備

４ 走行ユニットの高さが自由に変更可能７ 走行ユニット形状･仕様を自由にカスタマイズ可能

走行ユニットの高さが自由に変更可能
●角作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担軽減

走行ユニットの高さが自由に変更可能
●各作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担を軽減できます

上位パソコンから無線で各走行ユニットに指示､情報入手が可能
●リアルタイムに走行ユニットの位置､状況が確認できます

安全センサーを装備した安全対策
●障害物検知､車間距離確認､衝突確認センサー装備

走行ユニットの高さが自由に変更可能
●角作業ステーションでの作業高さが調整可能で､作業者の負担軽減

走行ユニット形状･仕様を自由にカスタマイズ可能
●搬送物に合った走行ユニットが構築可能

●パソコンソフトにより､システムが簡単に構築できます

システム構築が簡単､他のラインとの動作協調が可能
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