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開発したFelicaカードやＩＣタグの通信評価装置

動作システム概要 仕 様

本体
インターフェース／USB2.0 R/W制御
本体外形サイズ 700W×650D×1050H（単位 : ｍｍ）

モーションコントローラ部
インターフェース／ PC Card Standard 準拠CardBus TYPE II

3軸ロボット制御

ＰＣ（パソコン） OS：Windows XP（パソコンはお客様でご準備下さい。）

NFC 通信距離 評価装置

・測定LOG 表示画面・測定結果 表示画面

・リーダライタ（Ｒ／Ｗ）リーダライタ（Ｒ／Ｗ）リーダライタ（Ｒ／Ｗ）リーダライタ（Ｒ／Ｗ）とFelicaFelicaFelicaFelicaカード、ICICICICタグタグタグタグ等の通信状態を距離毎に評価する装置です。

・通信状況はパソコンでモニタリング可能です。

・ワーク内であれば任意に位置情報をセットし通信状況を確認できます。

・要求仕様に合わせてカスタマイズカスタマイズカスタマイズカスタマイズ可能です。

・距離測定 設定画面

製 品 写 真

モーション
コントローラ部測定端末（PC）

PCIバス拡張シャーシ

モーション
コントローラ

システム概要

PCPCPCPCカードカードカードカード

アダプターアダプターアダプターアダプター
USBUSBUSBUSB

ＩＣタグ設置治具

R/W設置治具

３軸ロボット（本体）

モータ
ドライバ

モータ
ドライバ

モータ
ドライバ

測定端末
（ＰＣ）

R/W
装置

大手半導体メーカへの納入実績あり！
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機能／形式機能／形式機能／形式機能／形式 仕仕仕仕 様様様様

対応機種
リーダライタ：SONY社製 RC-S370 （ Felica専用 ）

SCM社製 SCL010 （ TypeＡ／Ｂ／Ｆ等の通信が可能 ）

ワーク領域
XYZ軸可動領域 ： 各150mm以上
金属非干渉領域 ： ワーク領域＋150mm以上(直線距離)
ワーク領域内のアーム、固定治具等は、アクリル等非金属で構成。

測定精度
ワーク領域内は、±0.5mm以下
アプリケーションで精度合わせのオフセット機能を搭載。

測定項目
2種類の測定パターン。
パターン① ： 距離測定 （ 指定距離における正答率を測定 ）
パターン② ： 空間測定 （ 指定ポイントにおける成否を測定 ）

測定機器設置治具

リーダライタ （ R/W ） 固定治具：
・2種のR/Wにおいて、ロボット可動時のズレ、設置時の人依存における

位置バラつきが発生しない構造。
ICタグ固定治具：

・ロボット可動時のズレが発生しない構造。
・設置ICタグの構造による設置時の中心点の調整機能として、

アプリケーション側にオフセット機能を搭載。
・角度調整用治具 （ 30°，45°） を付属。
・測定物重量100g以上に対応する。

独立制御機能
3軸ロボットをR/W制御とは独立して制御可能。アプリケーションにより制御する。
各測定の設定値とオフセット値の確認が可能。

測定結果、測定ログ 各測定の結果をCSVファイルに記録し、LOGをTXTファイルに記録可能。

Z軸スライダー

Y軸スライダー

リーダー設置位置

ワーク領域
Ｘ軸＝１５０ｍｍ
Ｙ軸＝１５０ｍｍ
Ｚ軸＝１５０ｍｍ

金属非干渉領域
直径３００ｍｍ以上
（直線距離）

X軸スライダー

開発製造元 ： 日本ロジックス株式会社

連絡先

〒617-0843

京都府長岡京市友岡二丁目2-5

TEL ： 075-958-6131 FAX ： 075-958-6130

http://www.nlogics.co.jp

カード設置位置

リーダー設置台

（アクリル）

カードホルダー
（アクリル）

測定方法・設置台や

カードホルダーは

カスタマイズ可能です。
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軸

Ｘ軸


